BOSTER / Workshop - Einstieg in die robotische Thoraxchirurgie
Dozenten:
Prof. Joachim Schmidt
Prof. Jan Spillner
Dr. Benedetta Bedetti
Donatas Zalepugas
Dr. Jan Arensmeyer
Philipp Feodorovici
Dr Hruy Menghesha

PROGRAMM

Tag 1:
Ab 08:30 Uhr: Ankunft und Registrierung

09:00 – 09:30 Uhr: Begrüßung und Überblick zur robotischen Thoraxchirurgie (Schmidt)

09:30 – 10:00 Uhr: Vorstellungsrunde

10:00 – 12:30 Uhr 
Theorie/Videosession (jeder Vortrag 10 Min)
-Trokar Placement und Docking (Bedetti)
-Einsatz in der Thoraxchirurgie 
        Thymus und Mediastinum (Bedetti)
· HITOC bei ThymusCA (Kröplin) 
· Zwerchfellraffung (Bedetti)
        Anatomische Resektionen (Bedetti)
· Robotische KinderTCH (Zalepugas)
· Video: Pitfalls and Tipps (Zalepugas)


12:00-13:00 Uhr – Mittagessen

13:00-17:45 Uhr - Module in 6 rotierende Kleingruppen*  
Praxis:
- Hands-on und Basisübungen an Simulatoren (Kröplin)
- Hands-on mit DaVinci und Dexter (DaVinci: Schmidt/Bedetti, Dexter: Arensmeyer)
o   Trokar Placement
o   Clutching 
o   “Hütchen Schubsen” 
- Robotische Bronchoskopie (Zalepugas) 
- VR-Experience (Feodorovici)

19:00 Uhr: Get-Together (Abendessen)  
  





*Tag1: 4 Gruppen insgesamt, 2 Teilnehmer pro Gruppe (s. Workflow)
Groupflow Tag 1 (4 Gruppen insgesamt, 2 Teilnehmer pro Gruppe)


	Uhrzeit 
	DaVinci (Schmidt/
Bedetti)
	Dexter (Arensmeyer)
	Simulatoren (Kröplin) 
	ION (Schwippl/
Zalepugas)
	VR-Experience (Feodorovici)

	13:00
	
	
	
	
	

	13:45
	
	
	
	
	

	13:45
	
	
	
	
	

	14:30
	
	
	
	
	

	15:15
	
	
	
	
	

	16:00
	
	
	
	
	

	16:00
	PAUSE
	
	
	
	

	16:15
	PAUSE
	
	
	
	

	16:15
	
	
	
	
	

	17:00
	
	
	
	
	

	17:00
	
	
	
	
	

	17:45
	
	
	
	
	





	Gruppe A
	Gruppe B
	Gruppe C
	Gruppe D
	Gruppe E
	



Gruppe A: 
Gruppe B: 
Gruppe C: 
Gruppe D: 
Gruppe E:
	





















Tag 2: 
08:30 – 09:30 Uhr 
Ausstellung Sponsoren und gemeinsame Diskussion

09:30 – 15:00 Uhr: Module in rotierende Kleingruppen**   
12:00 – 13:00 Uhr Mittagessen
Praxis (alle Dozenten)
- Übungen am Modell – Greifen, exponieren, spreizen, Schneiden, Nadelführung, Nähen 
- Übungen am Simulator Advanced - Nadelführung, Einsatz des 4. Arms
- VR-Experience (Immersive 3D-Visualisierung von Patientendaten) 

15:00 – 17:00 Uhr “Freies Training” an den Systemen (Optional)


**Tag 2: 3 Gruppen insgesamt, 2 Gruppen mit 3 Teilnehmer und 1 Gruppe mit 4 Teilnehmer (s. Workflow)



Groupflow Tag 2 (3 Gruppen insgesamt, 2 Gruppen mit 3 Teilnehmer und 1 Gruppe mit 2 Teilnehmer)

	Uhrzeit
	DaVinci (Schmidt, Bedetti)
	Dexter (Arensmeyer/
Feodorovici)
	Simulatoren (Mengh, Kröplin) 

	09:30
	
	
	

	11:00
	
	
	

	11:00
	
	
	

	12:30
	
	
	

	12:30
	Mittagessen
	
	

	13:30
	Mittagessen
	
	

	13:30
	
	
	

	15:00
	
	
	




	Gruppe A
	Gruppe B
	Gruppe C



Gruppe A: 
Gruppe B: 
Gruppe C: 




1 Japan Modell Lunge
Gefäße
3D gedrückte Modelle

